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SPIS ZAWARTOSCI TECZKI

. OPIS TECHNICZNY

1. ZALACZNIKI

Uprawnienia projektanta
Zaswiadczenie o przynaleznosci do SOIIB projektanta
Os$wiadezenie projektanta
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11 UZGODNIENIA

I. Warunki techniczne dla przebudowy zatoki przystankowej — pismo Gminy

. Kobior nr GK.6853.1.05.2014 2 dnia 29.01.2014

Warunki techniczne dla odprowadzenia wod opadowych — pismo Gminy Kobior

nr GK.6833.1.04.2014 z dnia 29.01.2014

Uzgodnienie planu zagospodarowania terenu z Gming Kobior — pismo nr

GK.6853.1.06.2014 z dnia 5.02.2014

4. Uzgodnienie planu zagospodarowania terenu z Kobiorskim Zakladem

Komunalnym — pismo nr KZK.290.38.2014 z dnia 7.02.2014 wraz z

zalgcznikiem

Uzgodnienie planu zagospodarowania z RPWiK Tychy — pismo

TS/ER/K/66/1604/369/2014 z dnia 18.02.2014 wraz z zatgcznikiem

6. Uzgodnienie planu zagospodarowania z Orange Polska — pismo
TODDKA/PB.215-124611/14 7z dnia 20.02.2014 wraz z zalgcznikiem
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IV. CZESC RYSUNKOWA

Rysnrl Orientacja skala 1:20000
k Rys nr 2 Plan zagospodarowania terenu - skala 1:500

Rys nr 3 Przekroje konstrukeyjne skala 1:50
Rysnr4 Szezegoly kraweznikow skala 1:10
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OPIS TECHNICZNY
Dane ogdlne

1.1 Zakres opracowania

Opracowanie niniejsze obejmuje przebudowe istniejacej zatoki autobusowe]
przy ul. Kobidrskie] w Kobidrze wraz z przyleglymi chodnikami.

1.2. Materialy wyjsciowe
o Wypis z miejscowego planu zagospodarowania przestrzennego
¢ Mapa do celow projektowych w skali 1:500

e Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe wykonane przez projektanta
o Uzgodnienie koncepeji z inwestorem

Stan istniejacy

W chwili obecnej zatoka autobusowa posiada glgbokos¢ ok. 12m co
uniemozliwia podjazd autobusow pod peron przystankowy w konsekwencji czego
pasazerowie zarowno wsiadajacey jak i wysiadajgey wehodzg na jezdnig zatoki.

Zatoka posiada zniszczona nawierzchnig z betonu asfaltowego.

Za zatokg autobusowa znajduje si¢ peron przystankowy o nawierzchni z betonu
asfaltowego oraz wiata przystankowa przewidziana do rozbiorki

3. Roboty prevgotowaweze i rozbiorkowe
Przed przystapieniem do robot drogowych nalezy zabezpieczy¢ istniejace
uzbrojenie podziemne zgodnie z warunkami wydanymi przez administratorow tych
urzadzen. Pod projektowang zatokg autobusowa i chodnikami przebiegaja:
e kanalizacja deszczowa
e kanalizacja sanitarna
e kanalizacja teletechniczna
e wodocigg
Do rozbiorki przewidziano starg nawierzchnig asfallowa zatoki  oraz
nawierzchnie asfaltowa chodnika przed wiatg przystankowa, wraz z krawgznikiem
oddzielajgecym zatokg od chodnika.
4. Kategoria geotechniczna obicktu

e Warunki geotechniczne:
proste (warstwy gruntow jednorodnych genetycznie - na podstawie badan
polowych oraz analizy makroskopowej)
o Kategoria geotechniczna obiektu:
Pierwsza kategoria geotechniczna (wykopy do 1.2m i nasypy do 3.0m)
¢ Posadowienie obiektu:
bezposrednie na podlozu nalezacym do grupy nosnosci Gl
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Stan projektowany

5.1. Plan zagospodarowania terenu

91

Zaprojektowano zatoke autobusowa szerokosel 2.8m wraz z kraweznikiem
betonowym wtopionvm oddzielajacym jezdnie zatoki od jezdni ul. Kobiorskiej o
szerokosei 0.2m. Z uwagi na ograniczenia terenowe zaprojektowano skos wjazdowy 1
wyjazdowy o stosunku boku 1:3 na dlugoser 8.4m. !
Wyokraglenie skosu wjazdowego z lukiem kotowym skrzyzowania R=8.0m. V
Wyokraglenie skosu wjazdowego z krawedzig peronu przystankowego R=10.0m.
Wyokraglenie skosu wyjazdowego z krawedzig jezdni ul. Kobiorskie) R=30.0m.
Wyokraglenie skosu wyjazdowego z krawegdzig peronu przystankowego R=10.0m.
Dhugose krawedzi zatrzymania 20.0m.

Odleglos¢ poczatku krawedzi zatrzymania od krawedzi jezdni ul. Centralnej -
10.6+8.4=19m. Wzdluz zatoki autobusowej zaprojektowano chodnik szerokosct 2.0,
Na wysokosci wiaty przystankowej chodnik zaprojektowano szerokosei 3.0m.

Po obu stronach wiaty zaprojektowano placyvki o wymiarach 2,5x3.0.

Dookola wiaty zaprojektowano opaske chodnikowa szerokosei 0.6m.

2. Plan wysokosciowy

Uklad wysokosciowy zatoki autobusowej nalezy dowigza¢ do wysokosci
istnicjacej krawedzi jezdni ul. Kobidrskiej na wysokosci zatoki autobusowey.

Pomiedzy zatokg autobusowa a jezdnig ul. Kobiorskiej nalezy zabudowac
kraweznik betonowy drogowy 20x30c¢m na lawie betonowej z oporem obnizony do
wvsokosci h=1.5¢m ponad wysokos¢ nawierzehni jezdni ul. Kobiorskiej.
Pomiedzy zatoka autobusowa a chodnikiem nalezy zabudowaé kraweznik betonowy
drogowy 20x30cm na tawie betonowej z oporem wystajacy na h=18cm ponad
wysokos¢ nawierzehni zatoki autobusowe;.

Pochvlenie poprzeczne  zatoki  autobusowej 3% w  Kierunku jezdni
ul. Kobiorskiej. Pochylenie chodnika 2% w kierunku zatoki autobusowey.

3. Konstrukeja nawierzchni

Konstrukcje projektowanych nawierzehni zostaty przedstawione na

przekrojach konstrukeyjnveh —rys nr 3.

Konstrukeja zatoki autobusowej  (dla kategorii ruchu KR-3)

e Betonowa kostka brukowa Behaton czerwona gr. 10cm
e Podsypka cementowo — piaskowa 1:3 ar. 3cm
e Podbudowa zasadnicza 7 betonu C16/20 gr.20cm
e Podbudowa pomocnicza z kruszywa lamanego 0-31.5mm

stabilizowanego mechanicznie gr.10cm
e  Warstwa odcinajgea z piasku or.10cm

SUMA 33¢m
Konstrukeja chodnikow

o Betonowa kostka brukowa Holland szara gr, 8cm
e Podsvpka cementowo — plaskowa 1:3 ar. 3cm

o Podbudowa z kruszywa lamanego a 0-31.5mm
stabilizowana mechanicznie or.20cm
SUMA 31cm
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Przed przystapieniem do utozenia wihasciwych warstw  konstrukeji
nawierzchni podloze wyprofilowac i1 zagescic.
Przed ulozeniem warstw konstrukcyjnveh zbadaé¢ zageszeczenie 1 nosnosé podloza
gruntowego plytg VSS,
Wartos¢ wtornego modutu odksztalcenia E2>120MPa. Stosunek wtérnego modulu
odksztalcenia E2 do pierwotnego modutu odksztaleenia E1 nie powinien przekraczaé
wartosci 2.2.
Podloze gruntowe pod warstwy konstrukeyjne musi spetnia¢ wymagania dla podloza
grupy nosnosci Gl. W przypadku niespelniania wymagan podloze odpowiednio
wzmoceni¢ np. poprzez stabilizacje spoiwem hydraulicznym lub wymiang gruntu
podioza.

Pomigdzy zatokg autobusowq a jezdnig ul. Kobiorskiej nalczy zabudowac
kraweznik betonowy drogowy 20x30c¢m na tawie betonowe) z oporem obnizony do
h=1.5¢cm ponad wysokos¢ nawierzehni jezdni ul. Kobiorskie.

Pomigdzy zatokg autobusowa a chodnikiem nalezy zabudowac¢ kraweznik
betonowy drogowy 20x30cm na fawie betonowe] z oporem wystajgey na h=18cm
ponad wysokos¢ nawierzchni zatoki autobusowey.

Chodniki od stronv zielency nalezy ograniczy¢ obrzezem betonowym 8x30c¢m

5.4, Odwodnienie

Wody powierzchniowe z zatoki autobusowe] i chodnika zostana skierowane
spadkami poprzecznymi i podluznymi w kierunku jezdni ul. Kobiorskiej oraz
znajdujaeego si¢ na tam wpustu studzienkt sciekowe;.

5.5. Uzbrojenic terenu

Przed przystgpienicm do robot nalezy zlokalizowaé istniejace uzbrojenie terenu
pod nadzorem administratorow uzbrojenia i zabezpieczy¢ zgodnie z uzgodnieniami
branzowymi.

Wilazy studni  teletechnicznyeh  oraz  studni rewizyjnyeh 1 wpusty  studzienek
sciekowych nalezy wyregulowac do wysokosci nowych nawierzchni.
Pod projektowang zatoka i chodnikiem znajduje sig:

¢ kanalizacja deszczowa
e kanalizacja sanitarna

e kanalizacja teletechniczna

s wodocigg

6. Warunki ogdlne i BHP

[nwestor zobowiazany jest zawiadomi¢ o zamierzonym terminie rozpoczgcia
robot wlasciwy organ nadzoru budowlanego oraz projektanta sprawujacego nadzor
nad zgodnoscig realizac) budowy z projektem.

Roboty winny by¢ prowadzone przez osobe uprawniong, zgodnie z projektem,
prawem budowlanym z uwzglednieniem dokonanych uzgodnien.
Prowadzone prace nalezy wykonac¢ zgodnie z .Warunkami technicznymi wy
i odbioru robot budowlano montazowyeh™ zachowujge jednoczesnie przepisy BHP i
P.POZ. '

Roboty budowlano montazowe prowadzi¢ zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra
[nfrastruktury z dn. 6 lutego 2003r. w sprawic bezpieczenstwa 1 higieny pracy

konania
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podczas wykonvwania robot budowlanyeh zamieszezonym w Dz, U. Nr 47
7 dn. 19 marca 2003r. poz. 401,

o W czasic wykonywania robot ziemnych miejsca niebezpieczne nalezy ogrodzic
1 umiescic napisy ostrzegawcze,

¢ Prowadzenie robot ziemnveh w poblizu instalacji podziemnych powinno odbywac
sie recznie. W czasie wykonvwania wykopow w miejscach dostepnych dla oséb
niezatrudnionveh — przy — robotach  ziemnych  nalezy  wokol  wykopow
pozostawionych na noc ustawi¢ balustrady zaopatrzone w Swiatlo ostrzegawcze.

e Porecze balustrad powinny znajdowac si¢ na wysokosei 1.Im nad terenem
i wodleglosei nie mniejszej niz 1m od krawedzi wykopu.

o Ruch $rodkéw transportowyeh obok wykopdw powinien odbywaé si¢ poza
eranicg klina naturalnego odlamu gruntu. Koparka w czasie pracy powinna by¢
ustawiona w odleglosei od wykopu co najmniej 0.6 m poza granica klina
naturalnego odlamu gruntu.

o przebywanie 0sob pomigdzy Sciang wykopu a koparka nawet w czasie postoju jest
zabronione,

7 Kicrownik budowy zobowiazany jest sporzadzi¢ plan BIOZ oraz szczegdlowy zakres
robot budowlanveh stwarzajacveh zagrozenic bezpieczenstwa i zdrowia ludzi.

INFORMACJA DOTYCZACA BEZPIECZENSTWA 1 OCHRONY ZDROWIA

Przebudowa zatoki autobusowe i chodnikow
przy ul. Kobiorskiej w Kobiorze

1. Zakres robot budowlanveh oraz kolejnosce ich realizacji:

Zakres robot obejmuje wykonanie zatoki autobusowej w krawezniku wraz
z podbudowg oraz wykonanie przylegtvceh chodnikow

Kolejnos¢ realizacji robot:

a) Oznakowanie robot na podstawie zatwierdzonego projektu organizacji ruchu

b) Wytvezenie w terenie elementdw geometrycznych zjazdu

¢) Wykonanie korvta

d) Zabezpicczenie kolidujacych sieci uzbrojenia terenu — wodociag, kanalizacja
teletechniczna. kanalizacja deszczowa i sanitarna

¢) Wykonanie konstrukeji zjazdu i chodnika w korycie

f) Zabudowanie kraweznikow 1 obrzezy

¢) Wvykonanie nawierzchni zjazdu
h) Regulacja wlazow i zasuw . uporzadkowanie terenu

—

Wykonanie docelowej organizacja ruchu na podstawie zatwicrdzonego projektu

()

Wrykaz istniejgeveh obiekt budowlanych:

Zatoka autobusowa znajduje sie na terenie zabudowanyni. przylega do drogi Gminnej
- ul. Kobidrskiej i znajduje si¢ w sasiedztwie skrzyzowania z droga wojewodzka

- ul. Centralna.

7a zatokg znajduje sie chodnik i wiata przystankowa przewidziane do rozbiorki,

Pod zatokg znajduje si¢ uzbrojenie podziemne:

- kanalizacja deszczowa
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- kanalizacja sanitarna
- kanalizacja teletechniczna
- wodocigg

Wskazanie elementow zagospodarowania terenu budowy mogace stwarzad
zagrozenie bezpieczenstwa i zvceia ludzi

Istniejgce uzbrojenie podziemne terenu
Ruch samochodow po ulicy w sasiedztwie prowadzonych robot

Wskazania  dotvezace  przewidvwanyceh  zagrozen  wystepujgeveh  podezas
realizacji robot

Ilementami. ktore mogg stworzy¢ zagrozenie dla zdrowia 1 zycia ludzi podezas
realizac)i robot sg:

roboty w sasiedztwie ruchu drogowego na zwezonym odeinku jezdni

roboty zwiazane z zapicczeniem uzbrojenia podziemnego — wykonanie wykopow

Wszystkie roboty nalezy tak zorganizowac i prowadzi¢. aby nie stwarzaly zagrozenia

dla ruchu pieszego i kotowego oraz pracujgeyeh na budowie ludzi. Teren robot nalezy
zabezpieczy¢ 1 oznakowac.

Instruktaz pracownikow przed przystapieniem do robot

Pracownicy bioracy udzial w realizacji inwestyeji winni posiadac odpowiednie
kwalifikacje i przed przystapieniem do prac muszg zosta¢ przeszkoleni w zakresie
BHP.

Srodki techniczne i organizacvine zapobiegajace niebezpieczenstwom

a) Oznakowanie robot nalezy wykona¢ na podstawie zatwierdzonego projektu
organizacii ruchu na czas prowadzenia robot

b) Roboty urzadzeniami mechanicznymi powinni wykonywac pracownicy o

odpowiednim przeszkoleniu 1 kwalifikacjach

Roboty zwigzane z zabezpieczeniem uzbrojenia prowadzi¢ zgodnie z

warunkami wydanymi przez Administratorow urzadzen

d) Wykorzystywane narzedzia i sprzet musza posiada¢ odpowiednie atesty 1
dopuszezenia oraz instrukeje obslugi
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